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承認

双方向

入力電圧検出

入力電流検出

出力電流検出

出力電圧検出

蓄電池電圧検出

双方向ＡＣ

直流電流検出

直流電圧検出

制御部

シーケンス部

通信部
I / F

単独運転検出
( 受動, 能動方式)

A C / D C ユニット

各制御

電源入力へ

D C 2 4 V

D C 2 4 V

A C フィルタ

S P D 1

[ 5 0 A F / 5 0 A T ]
M C C B 4

[ 1 0 0 A F / 7 5 A T ]

M C C B 3

M C F
A C / D C

C

[ B 0 1 , B 0 2 ]

T B 1 0 1 - B

[ A 1 0 , A 1 1 ]

A C _ O V

A C _ U V

A C _ O F

A C _ U F

B Y P _ O C

V o _ O C

P S 2

B A T T _ O V

D C _ O C

D C _ U V

D C _ O V

I N V _ O C

[ A 0 1 , A 0 2 , A 0 3 ]

T B 1 0 1 - A

[ A 0 4 , A 0 5 , A 0 6 ]

保護機構系統保護

R

R YF

F
P S 1

L o c a l  d i s p l a y
E M E R G E N C Y

A L A R MP O W E R

O F F
運転

O N
運転

J o g  d i a l

T o u c h  p a n e l

S T O P
防災
ﾓーﾄ゙

C T C T

D

D

信号絶縁

信号絶縁

信号絶縁

運転中
停止中
待機中

再連系許可待ち
停電中
軽故障
中故障
重故障

デマンド警報
単独運転検出

S O C 低下

交流入力

直流入力

双方向電源制御

P W M 制御

[ E ]
T B 1

F A N

[ I n s u l a t i o n ]

M T A C L

[ r , s , t ]
T B 2

C T

[ 1 0 0 A F / 7 5 A T ]

M C C B 2
系統メインM CN F

[ R , S , T ]
T B 1

[ 1 0 0 A F / 7 5 A T ]

M C C B 1 M C

A C S W
SCR

C TW H

S L 1

F

I N P U T

E A R T H

入力開閉器

保守開閉器

出力開閉器 O U T P U T

S P D 保守

受電

外部入出力端子

a , c , b

a , c , b

無電圧C 接点出力1

無電圧C 接点出力2

[ A 0 7 , A 0 8 , A 0 9 ] D + , D - , S G

R S - 4 8 5

外部電力計測

+ , -

外部非常停止

H , L

非常停止: オープン
正常時  : ショート

接点入力

R P R 検出: ショート
正常時 : オープン

接点入力

O V G R 検出: ショート
正常時 : オープン

接点入力

R P R 検出

O V G R 検出

H , L

H , L

[ B 0 3 , B 0 4 ]

[ B 0 5 , B 0 6 ]

[ B 0 7 , B 0 8 , B 0 9 ]

P V 日射量計測

+ 1 5 V , M , C O M

4 - 2 0 m A アナログ入力

[ C 0 1 , C 0 2 ]

T B 1 0 1 - C
外部接点入力1

+ , -

[ C 0 3 , C 0 4 ]

外部接点入力2

+ , -

[ C 0 7 , C 0 8 , C 0 9 ]

P V 温度計入力

+ 1 5 V , M , C O M

4 - 2 0 m A アナログ入力

上位通信用

M P P T 制御部へ

M P P T 制御部へ

( 自立運転時）
3 φ3 W
5 7 A t y p  a t  2 0 0 V
2 0 k W m a x / 2 0 k V A m a x

3 φ3 W
2 0 2 V ±1 0 %
6 0 A t y p  a t  2 0 2 V
6 6 A m a x  a t  1 8 2 V
2 0 k W m a x / 2 1 k V A m a x
5 0 / 6 0 H z 自動認識

通信部

I / F

M P P T 部
Y R W - 3 0 P V

M P P T 制御

D C / D C

R Y

S P D

[ N i , P i ]
T B P

F G

D C L

CC

太陽光パネル

入力範囲
D C 9 0 ～4 0 0 V ※
1 2 0 A m a x
 3 0 k W m a x

R J 4 5 W E B
サーバU L A N

L A N

出力電流検出

A C / D C
メインM C

異常時: ショート
接点入力

接点入力
接点検出: ショート

正常時: オープン

正常時: オープン

4 - 2 0 m A アナログ入力

H E X

H E X

D C 4 8 V

D C 4 8 V

F
P S 3

D

D

交流入力

直流入力 F
P S 4 熱交換器

熱交換器

C A N

F W
ルータ

I >6 4 D

※定格出力電流は熱交換器の消費電力を
差し引いた5 5 . 7 A となります。

F

B M U - C M U

C A N 通信

B M U
※1

CM
U

S
Ci

B

※2

C
MU

SC
iB

※2

S D C

R Y C T

保護機能概略 
・過充電 
・過放電 
・過温度 
・セル電圧バランス異常 
・C M U 異常 
・通信異常 
・C M U 電源異常 
・R Y 1 , 2 溶着確認 
・サービスディスコネクト 

内部ヒューズ溶断

蓄電池部

バッテリ電流検出

リチウム電池

コールドスタート用

P b
コールド

※1  B M U ：B a t t e r y  M a n a g e m e n t  U n i t
※2  C M U ：C e l l  M o n i t o r i n g  U n i t

[ A C 制御電源 ]A C 2 0 0 V

[ 蓄電池通信 ]R J 4 5

スタート

[ N , P ]
T B 3
蓄電池

D C 4 8 VF
P S 1 0

交流入力

※ M P P T ( 最大電力追従) 動作条件について
 M P P T ( 最大電力追従) 動作条件は
 P V パネル電圧 ＜ 蓄電池電圧が成立
している時となります。
蓄電池電圧 ≦ P V パネル電圧の時は

 M P P T 動作なしで蓄電池側へ P V 発電
電力が供給されます。

※ 太陽光パネル入力の最大電圧について
通常は4 0 0 V 上限ですが、太陽光パネル
過積載に対応する場合は、最大電圧が

 2 7 0 . 8 V に制限されます。


